


Dimension de carcasa ( Milímetros)

Motores Trifásicos Norma IEC: Dimensiones

Dimensiones de Flange
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Velocidad sincrónica ( ns )
La velocidad sincrónica del motor es la velocidad de rotación del campo giratorio, lo cual depende del número de pares de polos ( p ) 
del motor y de la frecuencia ( f ) de la red, en Hertz.
Los bobinados pueden ser contruidos con uno o más pares de polos, que se distribuyen alternadamente ( un norte y un sur ) a lo largo 
de la periferia del núcleo magnético. El campo giratorio ( p ) pares de polos en cada ciclo, de esta forma la velocidad del campo 
giratorio será:

     ns = 60 . f     [ rpm ]
                     pDesplazamiento ( s )
El rotor gira a una velocidad levemente inferior a la velocidad sincrónica o del campo giratorio. A la diferencia entre ambas velocidades 
se le denomina deslizamiento, el cual se expresa en rpm o en porcentaje de la velocidad sincrónica.

S = ns - n  [ rpm ]      S = ns - n  S = ns - n  . 100 [ % ]
             ns             ns 
           Rendimiento (   )
Un motor eléctrico absorbe energía eléctrica de la línea ( Pe ) y la trasforma en energía mecánica disponible en el eje ( Pm ). El 
rendimiento define la efeciencia con la que se realiza la transformacón y está dado por la relación: 
 
rn = Pm [W] = 746 . P [ HP ]    = 1000 . P [ KW ] 
        Pe    [W]        3 . V . I . cos q        3 . V . I . cos q

Relación entre Par y Potencia
Cuando la energía mecánica es aplicada bajo la forma de movimiento rotativo, la potencia 
desarrollada dependerá del par M y de la velocidad de rotación n.

M [Nm] = 9555 . P [KW] = 7026 . P [PH]
            n [rpm]      n [rpm]

Factor de Multiplicación de la potencia útil en función 
de la temperatura ambiente ( T ) y la Altitud ( H )

Categorías-valores mínimos normalizados
De acuerdo a las características del par con relación a la velocidad y corriente en el arranque, 
los motors trifásicos de inducción con rotor de jaula de ardilla, son clasificados en categoria, 
cada una adecuada a un tipo de carga. Estas categorías son definidas por norma (IEC 34-12) y 
son las siguientes:

Categoria N
Par de arranque normal, corriente en el arranque normal, bajo deslizamiento.
Aplicación: Cargas normales como bombas, ventiladores, máquinas.

Categoria H
Par de arranque alto, corriente de arranque normal, bajo deslizamiento.
Aplicación: cargas que exigen mayor par de arranque ( molinos, cargadores, etc.)

Categoria D
Par de arranque alto, corriente de arranque normal, alto deslizamiento ( más 5% ).
Aplicación: Prensas excéntricas y máquinas similares, donde la carga presenta peak periódicos.
También son usados en elevadores y en cargas que necesitan un par de arranque muy alto y 
corriente de arranque limitada.

Clases de Aislamiento
Para fines de normalñización, los materiales aislantes y los sistemas de aislamiento 
son agrupados en clases de aislamientos, cada una definida por el respectivo limite 
de temperatura, o sea, por la mayor temperatura que el material puede soportar 
continuamente sin  que sea afectada su vida útil.
Las clases de aislamiento utilizadas en máquinas eléctricas y los respectivos límites 
de temperatura según (IEC 34 - 1 Item 15), son las siguientes:

- Clase A (105ºC)
- Clase E (120’ºC)
- Clase B (130’ºC)
- Clase F (155’ºC) 
- Clase H (180’ºC)

Notas Técnicas

% velocidad de plena carga

Categoria N

Categoria H

Categoria D



Motores Trifásicos Norma IEC

Los motores trifásicos Lesson en norma IEC cubren la 
gama de potencias entre 0.18 y 250 KW con factor de 
servicio 1.15; sus velocidades nominales son 1000, 1500 
y 3000 r.p.m. Están disponibles con carcasas de hierro y 
aluminio, con indice de protección IP54. 

Motoreductores

Cajas de reducción simples, dobles o triles del tipo: 
Pendular, Coaxial, Sin fin, Ortogonal y de Ejes paralelos.  

Motores Trifasicos Norma IEC



Motores Trifasicos Leeson Norma IEC



Reductor Sin fin Corona 
Compuesto por un tornillo sin fin y una corona de bronce fosfórico. Disponible en varios modelos. Serie X - XC 
de carcasa de aleación de aluminio lubricados de por vida con aceite sintético Glygole 03, en tamaños 30 - 40 - 
50 - 63 - 75 - 90 - 110:1, Potencias desde 0.18 hasta 7.5 KW.
En la serie RS-RFS de carcasa de hierro fundido lubricados con aceite mineral. Con los modelos 130 - 150 - 180 y 
en las reducciones 7.5 - 10 - 15 - 20 - 25 - 30 - 40 - 50 - 60 - 80 - 100:1, potencia desde 1.5 hasta 15 KW.
También estan disponibles reductores combinados o dobles desde 0.09 hasta 10 rpm, en potencias desde 0.18 
hasta 4 KW. 

Reductor Coaxial 
Este equipo se caracteriza por su robustez, que permite la aplicación de elevadas cargas y alto rendimiento 
compuesto por un juego de engranajes cilindricos helicoidales cementados, templados y rectificados. 
Rodamientos conicos y radiales de alta calidad y carcasa de hierro fundido.
Disponibles en los modelos RCV 20 - 25 - 30 - 35 - 45 - 55 - 65 en las reducciones 5.49:1 hasta 49.52:1 en dos 
trenes y desde 58:1 hasta 224.93:1 en tres trenes de engranajes (importación)
Potencia desde 0.18 hasta 30 KW, equipos lubricados de por vida con aceite sintético Glygoyl 30 para los 
modelos 20 al 35 y con aceite mineral de calidad EP320 para los modelos grandes desde 45 a 55.
Se fabrican en versiones B3 (con pie) y B5 ( con flanges), como tambien se proporciona en versión reductor 
con eje de entrada.

Par de Torsión 
El par M disponible en la salida de una motorización viene 
dado por las siguientes formulas:

M= 9559 . P [KW] . Rd
          [Nm]
           N2 
M= 7026 . P [HP] . Rd
          [Nm]
           N2 
Donde Rd es el radio de la carga y n2 es la velocidad de 
salida.

Relacion de reducción  
Los valores de catalogo representan las relaciones de 
transmisión, en algunos casos aproximadas, entre los 
engranajes de ls reductores; también se puede calcular 
conociendo n1 y n2 (velocidad de entrada y salida) con la 
relaciónn:

 i = n1
      n2

Reductor Shaft
Mounted

Potencias desde 
1 hasta 247 KW
(n1 = 1400 rpm)
Torque salida
170 a 8960 Nm
i = de 5 a 63

Reductor 
Engranajes
Ortogonales

Potencias de
0.5 hasta 128.9 KW 
(n1 = 1400 rpm)
Torque salida
230 a 11840 Nm
i = de 10 a 630

Reductor 
Angular

Potencias de 
0.75 hasta 90 KW 

(n1 = 1400 rpm)
Torque salida
35 a 748 Nm
i = de 1 a 10

Reductor 
Ejes Paralelos

Potencias de 
0.5 hasta 247 KW 

(n1 = 1400 rpm)
Torque salida

190 a 10800 Nm
i = de 4 a 250

Reductores


